Kezelési útmutató Bison Tka 30


Kezelési útmutató

Közúti közlekedés általános feltételei

Minden használat előtt meg kell győződni róla, hogy a gép üzembehelyezéséhez minden feltétel adott-e és ellenőrizni kell a hátsó lámpákat is.

Indítás előtt a gépet közúti közlekedésre alkalmas állapotba kell helyezni, értsd ezalatt, hogy a kitámasztótalpakat végállásig vissza kell húzni.

A teleszkópos emelőkarnak a tartó aljzatra vízszintes állapotban, teljesen összehúzva, alapállásban kell lennie, a kosárkart pedig a szélénél hozzá kell reteszelni a tartórúdhoz.

Közlekedés közben a műszerfalon található „kitalpalás” (Stützen) és „kosár” (Korb) állapotjelzőknek nem szabad égniük. Amennyiben ezek a jelzőlámpák felvillannak, az azt jelzi, hogy a kitalpalás ill a kosárkar mozgatása miatt a közlekedés már nem megengedett.

Közúti közlekedésnél a következő technikai paramétereket kell figyelembe vennünk:

· magasságkorlátozások ill a gépjármű magassága

· hátul nagyméretű kiugró tárgy

· kis hátsó rézsűszög

· magas össznyomaték

[image: image1.png]Bild 3: Transportabmessungen TKA 30 KS




TKA 30-as típusú emelőkosaras felépítmény főbb adatai:
	Emelőmagasság
	30 m

	Max. Kosárterhelhetőség
	280 Kg

	Max. Oldalnyúlás
	17,5 m


	Platótól számított maximális magasság
	28 m
	Munkakosár adatai
	1,6 m*0,8 m/+- 45°

	Max elfordulási szög
	700°
	Kitámasztási szélesség
	2,2 - 4,4 m

	Hordozó:

Hossza

Szélessége

Szállítási magassága
	7,5 m

2,5 m

3,3 m
	Motortípus
	Diesel

	
	
	Össztömeg
	7490 Kg


Munka közben

Általános tudnivalók

Vizsgáztatás: Az üzemeltető mindennemű felelősséget vállal az évenként kötelezően végrehajtandó szakvizsgák iránt.

Felhasználhatósági tudnivalók:

Mivel az emelőkosaras gém egy mozgó járműre van felszerelve, felhasználható mindenféle épület állapotellenőrzési ill –megőrzési, tisztítási, javítási és összeszerelési munkálatokhoz. Kizárólag személyszállításra (ülőhelyek számának megfelelő létszám) és szerszám vagy a munkavégzéshez szükséges anyagszállításra alkalmas. Robbanásveszélyes környezetben alkalmazni tilos!
Használat közben az üzemeltető feladata, hogy amennyire lehetséges megakadályozza, hogy idegen anyag (por, homok, faforgács) kerüljön a kitámasztótalpak belsejébe, illetve a teleszkópos karok csúszási felületeibe.
Figyelmeztetés:

· a kezelési útmutatót minden olyan személynek el kell olvasnia és meg kell értenie, akit a gép kezelésével, javításával vagy hibaelhárítással bíztak meg

· csak olyan személy kezelheti a járműt, aki már betöltötte a 18.életévét

Feltételek:

· a kitámasztáshoz szükséges mozgatásokat semmiképp sem zavarhatják akadályok

· az első talpak maximális talpalási ereje 57 kN(5,7 t), így a felületi terhelés kb 121 N/cm2-t tesz ki

· a hátsó talpak maximális talpalási ereje 40 kN (4,0 t), ami alatt kb 85 N/cm2es nyomást kell felületi nyomást, kell érteni

· amennyiben a kitámasztási felület az előbb említett nyomási értékeknek nem felel meg, kitámasztó deszkákat kell alkalmazni a talpaláshoz

· havas illetve jeges felület esetén a talpaláshoz használni kívánt felületet gondosan meg kell tisztítani, hogy az ne csússzon

· a megengedett 280 kg-os kosárterhelést semmilyen körülmények között ne lépjük át!

· Kötélhúzó szerkezet illetve nagy oldalsúlyok alkalmazása a kosáron tilos (daruszerű használat)
· Az emelőkart szándékosan lengésbe hozni, rezegtetni tilos!
A gép használata közben tilos:

· a 280 kg-os megengedett kosárterhelhetőség átlépése

· a kettesszámú képen megadott terhelhetőségi ábrán túlmenő kosárterhelés

· a munkakosárban 3 személynél többnek tartózkodnia

· kötélhúzó szerkezet alkalmazása (daruként való használat)
· a maximális 400 N (40 kp) erejű oldalerő túllépése a kosárban
· nagyméretű tárgyak szállítása a platón (nagy oldalszélnél a szél belekaphat)

· a teleszkópos emelőkart a kosárból szándékosan nagy lengésbe hozni szigorúan tilos!

· a vészvezérlés másodvezérlésként való használata normál üzemmódban (kosárból is vezérelhető állapotban)

· a kosárban magasság-kiegészítő eszközök használata (létra, állvány)

· a kosarat elhagyni kizárólag alapállásban lehet, a kosarat munka közben elhagyni

· A gép mozgásterében, hatókörzetében csak a szükséges személyzet tartózkodhat

· A gép használata közben a platón tartózkodni

· A gép használata közben a vezetőfülkében tartózkodni

· Az emelőkosaras felépítményen más eszközöket szállítani

· A kosár alatt tartózkodni

Géphasználat

Kézifék behúzásának alkalmazása:

· járó motornál, váltókar üresben
· szivató bekapcsolásával a hidraulikapumpa bekapcsolásánál (kuplung kötelező)

· motorfordulatszámot 1100 f/perc-re való átváltásakor

· vezetőfülke felnyitásakor

· motorindításkor

Kitámasztás

Az emelőkosaras gépet háromféle módon talpalhatjuk ki. (lásd még talpalási tartományok, bild 2) Mivel a gép automatikusan érzékeli a kitámasztás mértékét, csak az ennek megfelelő munkatartományban engedi a kosarat dolgozni. A következő 3 talpalási lehetőség adott:

· széles (normál) kitámasztás: mind a négy talp végállásig kitolt állapotban van

· hordozó alatti talpalás: a hordozó kontúrjával egyvonalban csak a talajra merőleges talpalás (horizontális kitalpalás nincs)

· egyoldali kitámasztás: a hordozó egyik oldalán mindkét talp végállásig kitolva, míg a másik oldalt maga alá talpalt állapotban van

A gép talpalása két helyről történhet; a kosárból illetve a talpaló pultról.

Amennyiben a talpalást a kosárból végezzük:

· miután beléptünk a kosárba, húzzuk fel a létrát és kattintsuk be a helyére, ellenőrizzük, hogy a retesz magától leesik-e
· ellenőrizzük, hogy a vész-ki gomb fel legyen húzva

· a 3 joystick csak akkor mozgatható, ha a felső rész alatt található kis gyűrűt felfelé, az emelőkar irányába kihúztuk

Talpalás menete kosárból irányítva:

· a megfelelő (Stützen/Bühne) gombot megnyomjuk a kezelőpulton, így a lámpa világítani fog

· talpakat a megfelelő gombokkal (4) a kívánt helyzetbe hozzuk (talajjal párhuzamos mozgatás), végállásnál kigyullad a lámpa a pulton
· ekkor a 2 joystick segítségével (3) letámaszthatjuk őket a talajra (talajra merőleges mozgatás)

· a jobb joystick hátrafelé történő mozgatásakor először az első két talp tolódik ki, a bal joystick hátrafelé történő mozgatásával pedig a hátsó talpakat lehet leereszteni

· amennyiben mindkét joystick mozgatásával az első és a hátsó talpakat párhuzamosan eresztjük le, automatikusan a talaj eléréséig működnek

· ugyanezt az eredményt érjük el, ha megnyomjuk a „Stützen aus” (kitalpalás) gombot (12), ekkor mind a négy talp egyszerre mozog

· ha egyenkénti talpkitolásról van szó, akkor a joysticket a pulton levő leírásnak megfelelően, átlósan kell mozgatnunk (lásd kép 4);a fekete pont jelzi az épp mozgatott talpat;a talpakon található szintező segítségével történik az autó szintbehelyezése
· amennyiben a jobb és bal oldali talpak között nagy talajmagassági eltérés mutatkozik, használjuk a támasztódeszkákat, az eltérést a szintezőkön ellenőrizhetjük

A szintezőbuboréknak az első körön belül kell lennie. Ez arra szolgál, hogy ellenőrizze, hogy a hordozó kerekei ne érintsék a földet, mind a négy kitámasztó a földön van-e illetve, hogy a tengelyek lógnak-e a húzóköteleken.

Javaslat:

Ha ezek után rövid ideig nyomva tartjuk a „Stützen ein” (talpak behúzása) gombot, biztosítjuk, hogy a talpalási súly mind a négy talpon egyformán oszlik el.
Amennyiben a talpalás sikeres volt, és mind a négy talp talajnyomás alatt van, kigyullad egy kis zöld lámpa (12-es gomb), ezzel a talpaláshoz mérten a gép hozzárendeli a talphoz a megengedhető munkaterületet.

Javaslat:

Ha a talpak nem érnek földet, a talpalóhengernek a hengerházban kell lennie alsó állásban, ami annyit tesz, hogy a hengerház és a horonyanya között egy 5 mm-es résnek kell láthatónak lennie. Amennyiben nincs a hengernek szabad mozgási felülete, állandó nyomás alatt tartja a talajnyomás érzékelőt, ami lekapcsolja a szivattyúnyomás kapcsolószelepet, így nem a talpalás lehetetlen. (sps-en állandó villogó jelzőfény)
Javaslat:

A támasztókar és a talpak mindenkori állapotjelzőjeként az „Ausleger Aus” (támasztókar ki) és „Ausleger ein” (támasztókar be), valamint a „Stützen Aus” (talpak ki) illetve a „Stützen ein” (talpak be) lámpákat kell figyelni.
Automatikus szintkiegyenlítő:

Az automatikus szintkiegyenlítőt a vezetőoldalon lévő dobozban lévő kapcsolóval lehet aktiválni, ha ez az „I” álláson van. Ha ez megtörtént, az egész talpalást a kosárban lévő irányítópult két gombjával véghez lehet vinni. („Stützen-aus/fahren” és „Stützen-ein/fahren)

A megfelelő gombbal elindíthatjuk a talpalást, mindaddig, amíg az égő ki nem gyullad (max 2 másodperc) nyomva kell tartani a kapcsolót. Amikor az égő már ég/villog, elengedhetjük a gombot, a rendszer magától kitalpal.
Ez az automatikus kitalpalás abban az esetben megszakadhat (kb 5 másodperc után), ha a szintkiegyenlítés megkezdésének pillanatában a gép oldalai között több mint 3 fokos szinteltérés mutatkozik. Ebben az esetben a „Stützen-aus” gombot kell addig nyomva tartani, míg a szerkezet kevesebb, mint 3 fokos ferdeséget mutat. Akkor már elengedhetjük a gombot, és az automatikus kitalpalás folytatódik.

Amennyiben ez a talpszintemelés elegendő ahhoz, hogy a gép ismét egyensúlyba kerüljön a lámpa folyamatosan égni fog a vezérlőpulton. A kitalpalás befejeződött, ne felejtsük el a megfelelő kapcsolót „Stützen” (talpalásról) „Bühne” (emelőkosaras gémhasználatra) átállítani.

Előfordulhat, hogy a talaj még így is túl egyenetlen, hiába toltuk ki a támasztóhengereket végállásig, a zöld lámpa még mindig csak villog, a gépet nem lehet egyensúlyba hozni. (a talpakat vissza kell húzni, a szóban forgó talpaknál külön támasztóaljakat kell alkalmazni és a kitalpalást újra megpróbálni)
A talpak behúzása ugyanúgy történik, mint a kitolás, tehát a „Stützen-ein/fahren” gombot nyomva tartjuk, amíg a lámpa villog és a computer feldolgozza a parancsot. Amint a lámpa el kezd villogni, elengedhetjük a gombot.

· Az automatikus kitámasztás megszakadhat, ha:

· megnyomjuk a Vész-ki jelzőgombot (Not-aus)

· ha bármelyik ellenfunkciót, illetve ennek vezérlőgombját rövid ideig (kevesebb mint 1 másodperc) nyomva tartjuk

· ha elmozdítjuk a joysticket

Amennyiben az érzékelő bármi okból kifolyólag (pl kábelszakadás) nem érzékeli egyértelműen a szinteltérésjelző szignálját, hibaüzenetként a kapcsolódobozban kigyullad egy lámpa és a gép azonnal visszakapcsol kézi vezérlésre.
Kitalpalás vezérlőegység a hordozón (másodvezérlés):
A talpak vészvezérlését (lásd még később) teljes értékű vezérlőegységként alakították át (lásd 4b ábra), ahol a talpalás vezérlését a megfelelő kézi vezérlésű karral irányíthatjuk.

A talpalás menetét a 4b ábrán látható jelzőlámpák felgyulladása is mutatja.

Az emelőkosaras gémszerkezet használata:

A szerkezet használata közben a vezetőfülkében tartózkodni tilos!

· az emelőkosaras szerkezet használatakor a „Bühne” (emelőszerkezet) lámpának kell világítania

· mielőtt a támasztókarral szinteltolásos műveleteket vinnénk véghez a joystick segítségével (3) először a tartószerkezetből kell kitolni hátra az emelőkart (vízszintes helyzetben) – kosár kiemelése után
· maximum két mozgatási műveletet tegyünk egyszerre az emelőkarral, így könnyebben érzékeljük a mozgatási irányokat is

· minden mozgatást lassan és rángatózás nélkül vigyünk véghez

· nagyobb méretű tárgyak vagy akadályok közelében mindenképp lassítsuk a karok mozgatását, hirtelen „fékezésnél” pl. a joystick elengedésénél is van a karoknak ráfutása, amivel mindenképp számolnunk kell

· az elektromos doboz bal oldalán találhatjuk az üzemóraszámolót, amely automatikusan bekapcsol, ha a gém a tartószerkezetet elhagyja

Tiltások:
Az emelőkosaras gém automatikus – terheléstől függően – végállástiltóval rendelkezik. A szerkezet összeomlásának elkerülése érdekében, minden olyan mozdulatot letilt, ami terhelésnövelőnek számít kritikus értékek elérésekor. (teleszkóp ki, emelőkar leengedése, kosárkar ki/be) Ezt az állapotot illetve a tiltást a „Reichweitenbegrenzung” (letiltás) gomb felgyulladása jelzi (13). Nem terhelésnövelő mozgatásokat továbbra is engedélyezni fog a gép (teleszkóp be, emelőkar emelése, forgatás – talpalás és helyzet szerint). Ahogy elhagyjuk a kritikusnak minősülő munkaterületet, a korlátozás megszűnik, minden mozdulat engedélyezve lesz.
Teleszkóp vész be vezérlő:

A rugónyomás segítségével a szerkezet ellenőrzi a megfelelő talpalónyomást. Ha ez nem éri el a minimálértéket (pl. nem megfelelő kitalpalás esetén, kerekek talajt érnek stb.) a vezérlés azonnal leáll. Ennek következtében a lámpa villog (8) és jelzi, hogy teleszkóp vész be vezérlésre lesz szükség. A gomb nyomva tartásával ez véghezvihető és a kinyúlás csökkentésével a gép a megengedett munkatartományba kerül vissza.
Javaslat:

Ezt követően a gépet állítsuk alapállásba és ellenőrizzük a talpalást, ha szükséges korrigáljuk.

Amennyiben ez a vészvezérlő gyakran felvillan (akár indokolatlan esetekben is) ellenőrizni kell az elektromos kinyúlásérzékelőt.
Megjegyzés:

A jelzőfény nem kitalpalt állapotban is villog, és csak akkor alszik ki, ha a talpak talajnyomás alatt vannak.

Kosár – utánszintezés:
A szerkezet rendelkezik egy hidra-mechanikus kosárkiegyenlítővel, amely segít, hogy a kosarat utánszintezzük, ha a kosárszinteltérés 5°on belül van. Ehhez a megfelelő gombot (6) kell megnyomnunk, illetve a megfelelő nyilakkal irányíthatjuk a mozdulatot.

Kosárforgatóberendezés:

A munkakosár minden irányban 2*45°os szögben elforgatható. A megfelelőgomb megnyomásával (5) aktiválhatjuk ezt a mozgatást
Figyelem!
Mielőtt a gépet alapállásba visszaállítjuk, ügyeljünk rá, hogy a kosár is vissza legyen forgatva, nehogy neki ütközzön a hátsó tartóvillának.
Mozgatáslassítás
Ezzel a funkcióval elérhető, hogy minden emelőkaros mozgatás lassabb sebességgel történjen. Így óvatosabban és elővigyázatosan is ráközelíthetünk a géphez közeli tárgyakra, épületekre. Az aktiváláshoz a vezérlőpult megfelelő gombját kell megnyomni (17) (lásd még 4es ábra), ha a lámpa felvillan a funkció aktív. Ezután a már megszokott módon a joystick mozgatásával érhetjük el a megfelelő poziciót, természetesen lassított üzemmódban. Ha már nincs szükség ezen funkcióra, ugyanazon gomb megnyomásával deaktiválhatjuk,ekkor a lámpa is kialszik.
Kosárfennakadásbiztosító:
Ha munka közben a kosár fennakad vmi tárgyon, akadályon a gép letiltja a lefelé irányuló mozgatásokat. Ilyenkor csak a felfelé irányított mozgások engedélyezettek, hogy a kosár- fennakadásbiztosító kioldjon, és a kosár az akadályból biztonságosan kiszabadítható legyen.
Figyelem:
Ha a kosárfennakadásbiztosító érzékelője jelez, csak a felfelé irányuló mozgatások megengedettek!
Állapotkijelző:
A hordozó vezetőoldalán levő elektromos dobozban található az SPS (Speicherprogrammierbare Steuerung) - adattároló vezérlőmű. Az átlátszó fedőlap felnyitásával láthatóvá válnak az elektromos állapotkijelzők, így az aktuális üzemállapot leolvasható és ezzel az esetleges hibaüzenetek is könnyebben értelmezhetőek.
Elektromos emelőkarvisszahelyezőrendszer:
Az emelőkosaras gém tartószerkezetének hátsó tartóvilláján kétoldalról magasított tartóelem
található. Ahogy a gémszerkezet megközelíti ezt az elemet az elektromos emelőkarvissza-helyezőszerkezet bekapcsol és minden más mozgatásirányító gomb inaktív lesz. (kivéve: emelőkarfelemelés "Hubarm heben") Ha a kezelő deaktiválni szeretné ezt a funkciót a hordozó baloldalán lévő elektromos dobozban kell a megfelelő kapcsolót 0-ra állítani ("Aus" lásd 4e ábra)
Figyelem:
az elektromos emelőkarvisszahelyezőrendszer használata közben a kosárkarnak mindig leengedett állapotban kell lennie! Ha az emelőkart visszahelyeztük alapállásba a kosárkart is alapállásba lehet tenni.
Megjegyzés:
Az emelőkarvisszahelyezés akkor működik a legoptimálisabban, ha a kosárkar vízszintes helyzetben kerül visszahelyezésre. A tartóvilla felső részén található koszfelfogótárcsát ajánlott időközönként megtisztítani. (fedőt eltávolítani, tárcsát megtisztítani és a fedőt visszatenni)
Talpalást nem igénylő munkamenetek:
Talpalás nélkül 8 méter alatt kivitelezhető munkákat behúzott teleszkóphengerrel és a tartószerkezetre helyezett emelőkarral lehet az emelőkosaras gémmel véghez vinni. Amennyiben a munka megkövetel bizonyos mozgásteret, és a hordozóval helyváltoztatásra kényszerülünk, az ún "sofőrcsengő" (Fahrerruf) segítségével jelezhetünk a járművezetőnek. A szivatót ilyenkor ki kell kapcsolni és csak a kosárban lévő személyek veszélyeztetése nélkül maximum 1,5 m/s-os (5 km/h)sebességgel lehet a helyváltoztatást kivitelezni. A kosárvezérlőpulton a "motor be" (motor start) és a "motor ki" funkciók biztonsági okokból inaktívak maradnak (meghajtott tengely talajnyomás alatt van).
Figyelem:

A megengedett maximális sebesség 5 km/óra!

A mindenkori biztonságtechnikai szabályzat idevonatkozó előírásait be kell tartani!

Magasságkorlátozás:

A tulajdonos, vagy üzemeltető és arra felhatalmazott alkalmazottja beállíthat alacsonyabb munkamagasságot is, amennyiben a munkához nincs szükség a maximális 30 méteres kinyúlásra.
Szélerősségmérő:

Az emelőkosaras gépen szélerősségmérő található, amely a kosárban került elhelyezésre. Amennyiben egy bizonyos értéket meghalad a mért szélerősség, a kezelő az érzékelő erre jól láthatóan és hallhatóan figyelmezteti (21).

Vészvezérlés:

Vészhelyzetben az emelőkosaras szerkezetet a hordozón található vezérlőpult segítségével lentről irányítva alapállásba lehet helyezni. Mielőtt vészvezérlést alkalmaznánk, meg kell győződni a következőkről:
· Fel van húzva a Vész-stop kapcsoló („Not-Aus Schalter”)?

· A vészvezérlő reteszei be vannak-e csukva?

· A hidraulikaszivattyú miatt be van-e kapcsolva a szivató?

· A megfelelő kapcsoló „Bühne”, azaz gépüzem állapotba van-e kapcsolva (2-es pozíció, 4-es ábra)?

· Megfelelő-e a talajnyomás? (lásd még teleszkóp vész-be gomb, valamint gépüzemmód)

Egy esetleges motor leállítással és újraindítással még próbálkozhatunk, így az SPS is át tudja értékelni a vészhelyzet minőségét.
Ha mindezen ellenőrzések ellenére a gép nem működik, vész üzemmegszakítást kell alkalmazni.

Figyelem:

A vészvezérlés használatakor nagyon odatekintően és óvatosan kell eljárni, és csak a kosárban lévők engedélyével lehet alkalmazni!

Minden mozgatást lassan és elővigyázatosan kell irányítani és a kezelőnek folyamatosan figyelnie, kell a gép és a munkakosár mozgását!

Vészvezérléskor a következő különleges eljárásokat illetve szabályokat kell figyelembe venni, és az ezekhez kapcsolódó biztonsági előírásokat mindenképp be kell tartani:

Vészvezérléskor egyik elektromos biztonsági letiltófunkció sem működik!
Ez az alábbiakat jelenti:

· kéziszivattyús vészvezérlés esetén a billentőnyomatékhatároló nem működik, ezért először mindig a teleszkópot kell betolni, mielőtt bármilyen más gémmozgatást aktiválunk (lásd ábra 5)
· egyoldalú kitámasztás esetén sem működik a kosárkinyúlásszabályzó, ezért a gémet csak a teljesen kitámasztott oldalon lehet mozgatni
· a forgóasztal túlforgáskorlátozója sem működik, ezért a gémet mindig abba az irányba fordítsuk először vissza, amelyből az alapállást elhagyva az adott pozíciót elérte (ábra 6)
· a kosárfennakadásbiztosító inaktív, ezért mindenképp figyeljünk arra, hogy a kosár útjába semmilyen akadály se kerüljön

· kézipumpás leengedés esetén a kosárforgásszabályzó sem működik, így folyamatosan figyelni kell, nehogy a kosár túlforogjon, esetleges korrigálásra is szükség lehet
· vészvezérléskor a támasztótalpak behúzására csak akkor kerülhet sor, ha a teleszkópos emelőgém már alapállásban van. A talpak behúzása szigorúan tilos, amíg a gém nincs alapállásban!

Figyelem:
A vészvezérlés csak és kizárólag arra használható, hogy az emelőkosaras gémet alapállásba (emelő- és kosárkar a tartóvázban) visszategyük, ha a fővezérlőpult nem működik! Erre utalnak a kosárvezérlőpulton és a vészvezérlés dobozán lévő figyelmeztető jelzések is.
Vész-leeresztés járműszivattyú segítségével

A jármű jobboldalán található vészvezérlődoboz hátsó részének kinyitásával hozzáférhetünk a vezérlőegységhez.

Amint kinyitottuk a dobozt a kosárvezérlőpult inaktív lesz. A fővezérlőegységtől balra található két mozgatókart állítsuk üzem „Betrieb” állásba, ezek mozgatásával (a megfelelő irányokat a felírásokról le lehet olvasni) mozgathatjuk a gémet. A teleszkóp ki („Teleskop aus”) funkció vészvezérléskor nem működik.

A teleszkóp behúzásához használhatjuk a „teleszkóp vész be” („Teleskop not ein”, lásd 4a ábra) funkciót, ami szintén megtalálható a kapcsolótáblán.

Vész leeresztés kéziszivattyú segítségével:

A kézipumpa használatához nyissuk le a vészvezérlődoboz hátsó részét, ahol a fővezérlőtábla és a kézipumpa található. A kapcsolótábla melletti két kart állítsuk a kézipumpás vészvezérlés állásra („Notbedienung Handpumpe”), majd csatlakoztassuk a forgatócsövet a szivattyúra és mozgassuk, így leereszthető a gém, miközben a karok mozgatásával irányíthatjuk a szerkezetet.
A teleszkóp ki („Teleskop aus”) funkció nem működik ebben az esetben!

Figyelem:

Vészvezérléskor ELŐSZÖR MINDIG a teleszkópot húzzuk be a főtartócsőbe. Eközben a gép állóképességének biztonságát veszélyeztető túlnyúlásokat mindenképp mellőzzük!
A vészvezérlést tilos a túlnyúláskorlátozó és a túlforgáskorlátozó kiiktatására használni és a gép állóképességét veszélyeztetni!

Fontos!

Miután nincs már szükség a vészvezérlőpultra a karokat állítsuk „Bühne” azaz „emelőgém” funkcióra.

	Figyelem

LMB – Billenőnyomaték vészvezérlés esetén nem működik

Teleszkóp visszahúzása után emelőkart leereszteni!




Ábra 5: Vészvezérlés figyelmeztető tábla

	Figyelem

Vészvezérlés esetén a forgatótorony túlforgásának veszélye fennáll
Alapállásból maximális forgószög mindkét irányba: 25°

Forgatási irány ismerete elengedhetetlen, csak ellenirányba visszaforgatni




Ábra 6: figyelmeztető tábla forgószögkorlátozásra vonatkozóan vészvezérléskor
	Figyelem

Vészvezérlés esetén először a függőleges talpakat behúzni, majd a vízszintes támaszokat helyükre húzni


Ábra 7: talpalás menetére figyelmeztető tábla vészvezérlés esetén

Talpalás vészvezérlés esetén
Figyelem:

A talpak vészvezérlés esetén való behúzásához alapfeltétel, hogy szállítási helyzetből kitalpalás történt.

Nem kitalpalt állapotú kitámasztórendszer alapállásba való visszatalpalása tilos!

Miután a gémet alapállásba visszahúztuk, megkezdhetjük a talpak visszatalpalását is.

Járműszivattyús eljárás:

Ehhez a művelethez a vészvezérlődoboz hátsó fedelét be kell csukni.

A vezérlődoboz első felének kinyitásakor a kapcsolótábla hordozórészére vonatkozó fele elérhető lesz. Először az irányítókarokkal (első és hátsó talpak, bekapcsolt „EIN” állapotban) felváltva de folyamatosan húzzuk be a talpakat.
Majd a támasztóhengereket ugyanígy alapállásba visszahúzzuk.

Figyelem:

Először mindig a talpakat, és csak azután a támasztóhengereket behúzni!

Kéziszivattyús eljárás:

Ehhez mindkét vészvezérlés kapcsolótáblára szükség van, így mindkét dobozt ki kell nyitni.

A hátsó részben, a kapcsolótáblától balra található golyós karokat vészvezérlés „Notbedienung” állásba lesüllyesztjük. A szivattyúzás alatt a talpalásvezérlőtáblán a megfelelő kézikarokat felváltva és párosan (első és hátsó talpak) bekapcsoljuk, vagyis az „Ein” gombokat megnyomjuk.

Miután a talpak már teljesen visszahúzott állapotban vannak, ugyanezt végigcsináljuk a támasztóhengerekkel is. Ha nincs fedélzeti feszültség, 24 Voltos külső áramforrást kell alkalmazni, vagy a kapcsolót mechanikus módon kell meghajtani.
Miután befejeztük a talpak vészvisszahúzását a karokat ismét állítsuk „Betrieb” vagyis normál üzemmódba.
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